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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn& (& wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot przygotowawczych zygianych z pomiarami realizowanymi w ramach projektu:

RENOWACJA BUDYNKU MIESZKALNEGO WIELORODZINNEGO
PRZY UL. ZEROMSKIEGO 35 W BOGUSZOWIE-GORCACH

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jést lokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t aftych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie
potozenia obiektow budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne - punkty obiektu budowlanego wyznagmajego zarys w planie.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST — 0.0 ,Wymagmaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogolne”lpkt

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania paxan
w ST - 0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych obiektu natestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra lub tawy.

Pale drewniane umieszczone poza geammbot ziemnych, w gsiedztwie punktow
gtéwnych, powinny miésrednie od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05
do 0,08 m i diugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjaoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego obiektu i punktow wysmiowych naley stosowa
nastpujacy sprz:t:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,
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- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia obiektu i jego punktowsekaciowych powinien
gwarantowad uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogopie4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia obiektu gma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - GMymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogaujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktow gtéwnych obiektu oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawgo, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegoétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych obiektu iulp) reperow roboczych. Bdly te
powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z r@nic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezzymera, zosta;m wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezihiera.

Punkty gtéwne obiektu mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oktagace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania roboét. Zei znaki pomiarowe przekazane przez Zamaweyo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznewidtowej realizacji robot nate
do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych obigkv i punktéw wysokasciowych.

Punkty gtdwne powinny ky zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych Iub stupkéw betonowych, a #ek dowgzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych.
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Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) przy
obiekcie.

Repery robocze nalg zatlazy¢ poza granicami robot zgzanych z wykonaniem obiektu.
Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach. O
ile brak takich punktéw, repery robocze mglezalay¢ w postaci stupkow betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w grenv sposéb wykluczagy osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcig, abysredni bhd niwelacji
po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwdjry w nawgzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie obiektu.

Tyczenie obiektu naky wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaywego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

Obiekt powinien b§ wyznaczony w punktach gtownych.

Rzedne punktoéw gtownych natg wyznaczy z doktadnécia do 0,1 cm w stosunku do
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia obiektu w terenie nayeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z punktéw gtownych obiektu jest dopuszoeakylko wowczas, gdy
Wykonawca robét zagpi je odpowiednimi palami umieszczonych poza grandot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumenigajojektowy
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenitro w
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki.
Odlegtas¢ migdzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektowy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogolne” gkt
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem obiektu i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 0.0.rij\tyania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nale przyjmowa zgodnie z formularzem wyceny robot
(przedmiarem robot).

Sposob obmierzania poszczegolnych robdt ayalgrzyjmowa zgodnie z pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedme robot).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST - 0.0. ,\&fgamia ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem obiektu w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub pigitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada zgnierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostki obmiarowej wykonania robdjwiuje:
— Wznowienie osi obiektow i ustawienie kotkow kieramkych.
— Ustawienie taw wysokiaeiowych i pomocniczych reperow.
— Zabezpieczenie gtéwnych osi budowli przez wyniggiérh poza olab robot.
— Wyznaczenie kraedzi wykopu oraz ewentualne ustawienie i konserwszgblonow.
— Wyznaczenie i niwelacja kontrolna poziomow rob@&manych.
- Wykonanie obmiarow przgjiowych w czasie trwania robot.
- Niwelacja kontrolna dna wykopu.
— Wyrob potrzebnych palikéw, taw i reperéw na okresldwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@s Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.

Nookow



