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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét przygotowawczych gzmanych z budow ,Budowa budynku
obstugi ruchu turystycznego wraz z budgwnfrastruktury technicznej w ramach zadania:
,Osrodek Sportowo-Rekreacyjny ,Dzikowiec” w Boguszov@®rcach: etap | — budowa
kompletnej dywanej kolei krzesetkowej na zboczu gory Dzikowredoguszowie-Gorcach”;
etap Il — budowa infrastruktury niezédnej do obstugi kolei krzesetkowej na zboczu goéry
Dzikowiec w Boguszowie-Gorcach — Elementy zagospowania terenu”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jedo jalokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t etyich projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych

z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz poémia obiektow iaynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysad@owych
W zakres robot pomiarowych, =zwganych 2z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdbwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochroreh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynity kierunkowe oraz pogkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST - 00.00.00 ykivagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania paxan
w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nafestosowad pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumcsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geammbot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugobod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjaoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysekovych naley stosowa
nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST - 00.00.00 ,Wymaganidnajo
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy dma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00@QNVymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawgo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegoétowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i ldureperéw roboczych. Bily te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przez/hiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punldgsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzpowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania roboét. Zei znaki pomiarowe przekazane przez Zamaweyo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznedwidtowej realizacji robot nate
do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gitdbwnymi na odcinkach prostych nieaa@rzekracza50 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i 50 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatge od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zgaanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ama wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjicych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalgy zatlary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatidsdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taly doktadndcig, abysredni bhd niwelacji
po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwdjry w nawgzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigerajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaywego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i droég ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Reine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumenigajojektowg
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®tro w
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami naig
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onag. Odlegié¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00.00M@nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest cat@d¢ robot.
Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST - 00.00/d¢gmagania ogolne”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokohkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Zamdzapcemu realizagjumowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnynytyeszeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonyaamac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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