SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obgwjace opracowanie stosowane, jaklmkument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaob6tna zadaniu pn:

Remont drogi gminnej, ul. 1-Maja w Boguszowie-Gorceh

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaghot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&j sk do
powtdrnego mycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggprawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest dioe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlandportu na odlegéé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego iycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo poz@&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powedyjuszkodza.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentaciji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego aycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw ooz innych czynnéti okreSlonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie hadmiaru humusu powing wykonane zgodnie ze wskazaniamiyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshaw wypatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest vozsiace dla prawidtowego wykonania rob6t, wadshie mae
stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowargczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykeanryych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zaka od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tsgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 185
wskazana przez myniera, wedtug faktycznego stanu wymtwania. Stan faktycznybzie stanowit podstagwdo
rozliczenia czynn&i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpsuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeteeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémxnio po nich, aby unilk
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny do ustalenia prze Irzyniera

Jezeli powierzchnia terenu w odlsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkaflze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hy skoszone przed zdjiem darniny. Darnig naley cia¢ w regularne,
prostolitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtsgo boku okoto 0,30 metra. Grukp
darniny powinna wynoséiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Za&i darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecaegej rozlazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie roziaenie darniny, to nal& ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire
nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalery sktadowa warstwami na
przemian traw do gory i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusuraé¢ mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkf’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriaisungcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00M@magania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.



8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne”  pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OT D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiuogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



